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(54) litre : DISPOSITIF DE TRANSMISSION ET APPLICATION A UN DISPOSITIF DE DOSAGE. 



(57) Abstract: The invention concerns a transmission device for transforming at least an oscillating motion into a rotational one-way 
linear movement comprising: an actuator (1) oscillating about an axis of oscillation, between two positions, in a first so-called driving 
direction (3), and in a second so-called reverse direction, opposite said driving direction (3); a wheel (4) provided with an axis of 
rotation, the axis of oscillation of said actuator (1) and the axis of rotation of said wheel (4) merging; means for butt driving (6) said 
wheel (4), secured to said actuator, capable of driving said wheel (4) in a first so-called forward direction (7); means for butt locking 
(6) said wheel (4), capable of preventing said wheel (4) from rotating. The invention also concerns a device dispensing controlled 
doses of a liquid, pasty or viscous substance, in particular a sealing product, using such a transmission device. 
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(57) Abrege : L* invention conceme un dispositif de transmission pour transformer au moins un mouvement oscillant en un mouve- 
ment rotatif ou lin^aire unidirectionnel comprenant - un actionneur (1) oscillant autour d*un axe d’ oscillation, entre deux positions, 
dans un premier sens, dit d’entraJnement (3), et dans un second sens, dit de letour, oppose audit sens d’entraJnement (3), - une roue 
(4) munie d’un axe de rotation, Taxe d* oscillation dudit actionneur (1) et Taxe de rotation de ladite roue (4) 6tant confondus, - des 
moyens d’entraJnement (6) de ladite roue (4) par arc-boutement, assujettis audit actionneur, aptes k entrainer ladite roue (4) dans un 
premier sens, dit avant (7), - des moyens de blocage (8) de ladite roue (4) par arc-boutement, aptes k interdire k ladite roue (4) d’entrer 
en rotation. La pr6sente invention conceme 6galement un dispositif de distribution de doses control^es d’un mat6riau liquide, pateux 
ou visqueux, notamment un produit d’6tanch6ite, mettant en oeuvre un dispositif de transmission conforme k 1’ invention. 
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TITRE : Dispositif de transmission et application d un dispositif de dosage. 

La presente invention concerne un dispositif pour transformer 
un mouvement oscillant en un mouvement unidirectionnel, rotatif et/ou Iin6aire, 
ainsi que son application d un dispositif de distribution de doses contrdl^es 
5 d’un produit de finition notamment 

Pour transformer un mouvement oscillant ou un mouvement 
unidirectionnel rotatif, on connaTt de l’6tat de la technique des systemes 
d’encliquetage dans lesquels un cliquet, par example solidaire d’un bras 
oscillant, vient engrener sur un pignon lorsqu’on d^place le bras dans un sens 
10 et entraTne le pignon lorsqu’on deplace le bras dans I’autre sens. La 
transmission du mouvement est done r^alis^e principalement grace a la 
cooperation entre le cliquet et les dents du pignon. 

Or un pignon presents un nombre fini de dents, qui 
correspondent chacune a un point d’entraTnement potential. De ce fait, tant 
15 que le cliquet n’est pas passe d’une dent e la suivante, le dispositif presente un 
certain jeu et il ne fonctionne pas avec un maximum d’efficacite des le premier 
mouvement moteur du bras oscillant. 

Par ailleurs, on connaTt des dispositifs de distribution de 
produits de finition tels que les pistolets e mastic, pour appliquer notamment un 
20 produit de finition e une zone determinee. Dans de tels dispositifs, on trouve un 
reservoir muni d’un piston qui generalement, est mis en mouvement dans le 
resen/oir grace e un systeme de ressort relie a une gachette. Dependant, de 
tels systemes presentent une certaine inertia, notamment du fait de I’utilisation 
de ressorts pour mettre en mouvement ledit piston. 

25 Ainsi, de tels systemes ne permettent pas de controler 

pr^cis^ment la dose de produit applique ni sa vitesse de sortie dudit reservoir. 
II existe en effet une p6riode transitoire, relativement longue par rapport d la 
duree de distribution du produit, au cours de laquelle la vitesse de distribution 
du produit va augmenter avant de se stabiliser. 

30 De plus, de tels dispositifs de distribution entrafnent des pertes 

du produit applique puisque generalement la dose distribuee est largement 
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superieure a celle qui est v^ritablement n^cessaire. Ces dispositifs ne 
permettent pas d’^viter des bavures qu’il faudra done ulterieurement nettoyer. 

Le but de la presents invention est de proposer un dispositif de 
transmission ainsi qu’un dispositif de distribution de doses contrdl^es, mettant 
5 en oeuvre un tel dispositif de transmission, qui pallient les inconvenients 
pr^cit^s. En particulier, un but de la prdsente invention est de fournir un 
dispositif de transmission pour transformer un mouvement oscillant en un 
mouvement unidirectionnel, rotatif et/ou lineaire, qui ne pr^sente pas de jeu. 
Ainsi, un tel dispositif presenters une efficacite de transmission accrue par 
1 0 rapport a des dispositifs de transmission connus par ailleurs. 

Un autre but de la pr^sente invention est de proposer un 
dispositif de distribution de doses d’un materiau liquide, visqueux ou pdteux, tel 
qu’un produit de finition mettant en oeuvre un tel dispositif de transmission, 
permettant de controler precisement la quantity de materiau applique. 

15 Un autre but de la presente invention est de fournir un 

dispositif pour distribuer une dose optimale de materiau a appliquer, cette dose 
etant suffisante pour s’assurer que I’effet recherche est obtenu sans qu’il soit 
necessaire ulterieurement de nettoyer d’eventuelles bavures. 

D’autres buts et avantages de la presente invention 
20 apparaTtront au cours de la description qui va suivre, qui n’est donnee qu’e titre 
indicatif et qui n’a pas pour but de la limiter. 

La presente invention concerne tout d’abord un dispositif de 
transmission pour transformer au moins un mouvement oscillant en un 
mouvement rotatif unidirectionnel comprenant : 

25 - un actionneur oscillant autour d’un axe d’oscillation, entre 

deux positions, dans un premier sens, dit d'entraTnement, et dans un second 
sens, dit de retour, oppose audit sens d’entraTnement, 

- une roue munie d’un axe de rotation, I’axe d'oscillation 2 dudit 
actionneur 1 et I’axe de rotation de ladite roue 4 etant confondus, 

30 - des moyens d’entraTnement de ladite roue par arc-boutement 

assujettis audit actionneur, aptes e entraTner ladite roue dans un premier sens. 
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dit avant, 

- des moyens de biocage de ladite roue par arc-boutement, 
aptes a interdire d ladite roue d’entrer en rotation dans un second sens, dit 
arriSre, oppose audit sens avant. 

5 La pr6sente invention concerne egalement un dispositif de 

transmission pour transformer un mouvement oscillant en un mouvement 
lin^aire unidirectionnel mettant en oeuvre un dispositif de transmission pour 
transformer un mouvement oscillant en un mouvement rotatif unidirectionnel, 
dans lequel un pignon coopdre avec I’axe de rotation de ladite roue d’une part, 
10 et d’autre part engr^ne avec une cr^maillere. 

La pr^sente invention concerne aussi un dispositif de 
distribution de doses contrdlees d’un materiau liquide, pdteux ou visqueux, 
notamment un produit d’6tancheit6, mettant en oeuvre un dispositif de 
transmission apte d transformer un mouvement oscillant en un mouvement 
15 lin^aire unidirectionnel. 

L’invention sera mieux comprise d la lecture de la description, 
accompagn^e des dessins en annexe, parmi lesquels ; 

- la figure 1 est une vue en perspective ^clat^e d’un dispositif 
de transmission conforms d I’invention, 

20 - la figure 2 est une vue en perspective du dispositif de la 

figure 1, les pieces §tant assemblies, 

- les figures 3 i 6 respectivement sont des projections avant, 
droite, arriire et gauche du dispositif illustri i la figure 2, 

- la figure 7 est une vue agrandie du dispositif de transmission 
25 illustri i la figure 6, le couvercle du bottler itant dti, 

- les figures 8, 9 et 10 sont des projections respectivement de 
dessous, selon la tranche, et de dessus, illustrant les moyens d’entratnement 
et de blocage de I'invention, 

- la figure 1 1 est une vue de moyens debrayables utilisis dans 
30 un dispositif pour transformer un mouvement rotatif unidirectionnel en 

mouvement liniaire unidirectionnel, 
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- la figure 12 illustre un dispositif de distribution de doses 
contrdl^es d’un materiau liquids, pdteux ou visqueux, conforme d I’invention, 

- la figure 13 represents schematiquement un dispositif de 
pose d’eiements de fixation muni d'un dispositif de distribution conforme a 

5 I’invention. 

Comme illustree d la figure 1 , la presents invention conceme 
un dispositif de transmission pour transformer au moins un mouvement 
oscillant en un mouvement rotatif unidirectionnel. 

Selon I’invention, un tel dispositif de transmission comprend un 

10 actionneur 1 oscillant autour d’un axe d'oscillation 2. Ce dispositif peut osciller 
entre deux positions, notamment des positions extremes haute et basse. Par 
example, il peut osciller dans un premier sens illustr§ par la f§che 3, de haut 
en bas, et dans un second sens oppose. On appellera ledit premier sens, sens 
d’entraTnement, et ledit sens oppose, sens de retour. 

15 Le dispositif comprend 6galement une roue 4 munie d’un axe 

de rotation 5. 

Enfin, le dispositif de transmission conforme ^ I’invention 
comprend en outre : 

- des moyens d’entramement 6 de ladite roue 4 par arc- 

20 boutement, 

- des moyens de blocage 8 de ladite roue 4 par arc-boutement. 

Lesdits moyens d’entrafnement 6 sont assujettis audit 

actionneur 1 et sont aptes d entraTner ladite roue 4 dans un premier sens dit 
avant, illustr§ par la fl^che 7. 

25 Lesdits moyens de blocage 8 sont aptes ^ interdire d ladite 

roue 4 d'entrer en rotation dans un second sens, dit arriere, oppos6 audit sens 
avant 7. 

De fagon avantageuse, ladite roue 4, lesdits moyens 
d’entraTnement 6 et lesdits moyens de blocage 8 sont rassembles a I’interieur 

30 d’un boTtier 9 qui les protege et les maintient dans leur position respective, 
comme illustre aux figures 2^6. 



wo 2004/035229 




■/FR2003/002969 


5 

Ledit boitier 9 est muni d’un couvercle 10 qui, une fois 6te, 
comme le montre la figure 7, permet d’acc^der au m^canisme du dispositif de 
transmission. Ainsi, ledit boitier 9 peut servir de support d I’axe de rotation 2 de 
ladite roue. II est en outre muni d I’arriere d’une ouverture 1 1 pour permettre 
5 les mouvements d’oscillation de I’actionneur 1 . 

Par ailleurs, les moyens de blocage 8 de ladite roue 4 garde 
une position fixe par rapport audit boTtier 9. 

En outre, avantageusement, I’axe d’oscillation 2 dudit 
actionneur 1 et I’axe de rotation 5 de ladite roue 4 sont confondus. 

10 Ledit actionneur 1 peut se presenter sous la forme d’un levier 1 

dont une extr^mit^ 12 est articul^e ^ I’axe de rotation 5 de ladite roue 4. 

Comme illustr^ d la figure 1 et aux figures 8 a 10, ladite roue 4 
pr^sente une tranche 1 3 lisse. Les moyens d’entramement 6 et les moyens de 
blocage 8 coop^rent avec ladite tranche 1 3 de la roue 4. 

15 Les moyens d’entraTnement se pr^sentent sous la forme d’un 

excentrique 14 assujetti audit levier 1 au niveau de son axe de rotation par un 
axe 15. Ainsi, la distance entre I’axe de rotation de i’excentrique 
d’entrainement 14 et I’axe de rotation 5 de ladite roue reste constante. 

Au cours du mouvement d’oscillation du levier 1 autour de 
20 I’axe de rotation 5 de la roue 4, I’excentrique d’entraTnement 14, entrain^ par 
frottement, finira par s’arc-bouter centre ladite roue 4. Ainsi, ladite roue 4 est 
entraTnee par ledit levier 1 , par l’interm§diaire de I’excentrique d’entraTnement 
14. 

Quand le levier 1 se d^place dans le sens de retour, 
25 I’excentrique d’entraTnement 14 va l^g^rement tourner sur son axe de rotation 
et ne se trouvera plus arc-bouti centre ladite roue. II pourra done glisser 
librement le long de la tranche 13 de ladite roue 4. 

De la m§me maniSre, lesdits moyens de blocage 8 se 
pr^sentent sous la forme d’un excentrique de blocage 16 dont I’axe de rotation, 
30 materialise par un axe 17, reste a distance constante de I’axe de rotation 5 de 
ladite roue 4. 
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Le principe de fonctionnement de I’excentrique de blocage 16 
est similaire a celui de I’excentrique de I’entraTnement 14. Comme on a vu que 
les moyens de blocage 8 restent fixes par rapport au bottler 9, lorsque ledit 
excentrique de blocage 16 est arc-bout6 centre la roue 4, il empeche cette 
5 derni^re d’entrer en rotation. C'est ce cas de figure qui se realise lorsque le 
levier 1 se d^place dans le sens de retour. 

Par centre, lorsque le levier 1 se d^place dans le sens 
d’entratnement 3, ledit excentrique de blocage 16 subit une leg§re rotation 
autour de son axe de rotation et glisse librement centre la tranche 13 de ladite 
1 0 roue 4. 

Le cycle de fonctionnement du dispositif de transmission est 
done le suivant : lorsque le levier 1 se d^place dans le sens d'entratnement 3, 
I’excentrique d’entratnement 14 se trouve arc-boute centre ladite roue 4 alors 
que I’excentrique de blocage 16 subit une l^gere rotation qui le place en « roue 
15 libre » par rapport d ladite roue 4. Ainsi, I’excentrique d’entratnement 14 peut 
entratner la roue 4 en rotation, dans le sens avant 7. 

Puis, lorsque le levier 1 a attaint la de sa course, il se d^place 
dans le sens de retour, pour revenir ^ sa position initials. Dans ce cas, ledit 
excentrique d’entratnement 14 subit une I6g6re rotation qui le place en « roue 
20 libre » par rapport d ladite roue 4 tandis que ledit excentrique de blocage 16 se 
trouve arc-bout^ centre la tranche 13 de ladite roue 4. 

Le levier 1 va done pouvoir retourner librement a sa position 
initials tandis que les moyens de blocage 8 emp§chent la roue 4 de tourner 
dans le sens arriere. 

25 De mani^re avantageuse, lesdits excentriques d’entratnement 

14 et de blocage 16 se pr^sentent sous la forme de galets tronqu^s, munis 
d’un m^plat. Afin d’assurer un meilleur contact entre lesdits excentrique 14, 16 
et ladite roue 4, des ressorts 18, 19 sont pr^vus, coop^rant au moins avec ledit 
meplat desdits excentriques 14, 16, pour presser lesdits excentriques centre la 
30 tranche 13 de ladite roue 4. 

Ainsi, ledit levier 1 est muni d’un ergot 20 dans lequel est 
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pr6vue une encoche 21 oCi est log6 ledit ressort 18. Ladite encoche 21 permet 
de maintenir et de guider ledit ressort 18. Ledit ressort 18 agit sur ledit meplat 
dudit excentrique d’entraTnement 14 et assure ainsi un contact constant entre 
ledit excentrique d’entramement 14 et ladite roue 4. 

5 En ce qui concerne les moyens de blocage 8, il est avantageux 

de prevoir un bras coude 22 dont une extr^mite 23 coop^re avec I’axe de 
rotation 5 de ladite roue 4, et I’autre extr6mit6 24 est solidaire dudit boTtier 9. 
Au niveau du coude dudit bras coud6 22, on prevoit une encoche 25 oD est 
log§ ledit ressort 19, apte ^ coop§rer avec le meplat de I’excentrique de 
10 blocage 16. Id egalement, ladite encoche 25 permet de maintenir et de guider 
ledit ressort 19. 

Ainsi, lesdits moyens de blocage 8 restent correctement 
positionn6s par rapport S ladite roue 4. 

Avantageusement, lesdits excentriques d’entraTnement 14 et 
15 de blocage 16 pr6sentent une excentricite de quelques dixi^mes de 
millimetres, notamment 3/10 de millimetres pour un diametre de 6 mm. 

On a represents S la figure 7, de maniere exagSrSe, d’une part 
I’axe de rotation desdits excentriques 14, 16, materialisSs par les axes 15, 17 
respectivement, et d autre part le centre 50, 51 du cercle dans lequel est inscrit 
20 ledit excentrique 14, 16. On dSfinit I’excentricitS comme la distance entre I’axe 
de rotation de I’excentrique et le centre dudit cercle. 

Pour cheque excentrique 14, 16, on considere le point de 
contact entre ledit excentrique 14, 16 et la roue 4 et I’axe de rotation dudit 
excentrique 14, 16. Ces deux points dSfinissent une droite, appelee 
25 gSnSratrice de contact 52, 53, qui forme un angle respectivement 54, 55 avec 
la droite dSfinie par ledit point de contact et le centre 50, 51 du cercle dans 
lequel est inscrit ledit excentrique 14, 16. 

Lorsque ledit excentrique 14, 16 entre en rotation, la position 
dudit centre 50, 51 par rapport S ladite gSneratrice de contact 52, 53 change. 
30 L’amplitude de I’angle de contact 54, 55 peut done varier quand ledit 
excentrique 14, 16 est arc-boutS centre ladite roue 4, Tangle de contact 54, 55 
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a une valeur minimaie, dite angle de pression. 

Gr§ce auxdits ressorts 18, 19, le contact entre undit 
excentrique 14, 16 et ladite roue 4 est maintenu d tout moment et ledit angle 
de contact 54, 55 reste constant. C’est le sens des efforts exerc6s entre ladite 
5 roue 4 et lesdits excentriques 14, 16, qui determine si ledit excentrique 14, 16 
est arc-boute ou en frottement glissant centre la roue. 

Comme illustr§ a la figure 1, ledit levier 1 peut etre assujetti a 
des moyens de commande, par I’interm^diaire d’un taquet 26. Les moyens de 
commande decrivent avantageusement un mouvement alternatif, en ce sens 
10 que le chemin suivi par lesdits moyens de commande, dans I’espace, reste le 
meme d’un cycle de fonctionnement au suivant. 

Avantageusement, ledit taquet 26 peut §tre positionnS le long 
dudit levier 1 , a distance variable de I’axe d'oscillation 2 dudit levier 1 ou de 
rotation 5 de ladite roue 4. Cette disposition autorise un coefficient de 
15 transmission variable du mouvement alternatif des moyens de commande au 
dispositif de transmission conforms a I’invention. 

En effet, pour un cycle complet de d^placement des moyens 
de commande avec une amplitude constants, selon la position du taquet 26 
sur le levier 1 , Tangle d’oscillation dudit levier autour de son axe d’oscillation 2, 
20 variera. En particulier, plus le taquet 26 sera proche dudit axe d’oscillation 2, 
plus Tangle d’oscillation sera grand et plus Tangle de rotation de ladite roue 4 
correspondent sera important. 

La presents demands concerns egalement un dispositif de 
transmission pour transformer un mouvement oscillant en un mouvement 
25 Iin6aire unidirectionnel, mettant en oeuvre un dispositif de transmission, tel 
qu’6voqu6 prec6demment pour transformer un mouvement oscillant en un 
mouvement rotatif unidirectionnel et comprenant en outre un pignon 27 
coop^rant avec Taxe de rotation 5 de ladite roue 4 d’une part et d’autre part, 
engrenant avec une cremailldre 28. 

30 Ainsi, lorsque le levier 1 se d^place dans le sens 

d’entrafnement, il entrame, grdee a Texcentrique d’entraTnement 14, ladite roue 
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4. Celle-ci entraTne ledit pignon, solidaire de I’axe de rotation 5 de ladite roue 4 
et ledit pignon 27 engrdne avec ladite cr^maill^re 28 qui d^crit ators un 
mouvement iin^aire unidirectionnel. 

Comme I’excentrique de blocage 16 empeche la rotation de la 
5 roue 4 dans le sens arri^re, le pignon 27 ne peut pas non plus tourner dans le 
sens arridre. Ainsi, la cr^maill^re 28 est elle-meme bloqu^e dans le sens 
correspondant audit sens arridre de ladite roue 4. 

De mani^re avantageuse, on pr^voit des moyens de 
debrayage pour rendre libre ledit pignon 27 par rapport d I’axe de rotation 5 de 
10 ladite roue 4 et pouvoir ramener ladite cremaillere 28 dans sa position initiale 
en I’entraTnant dans le sens contraire ^ son sens normal de d^placement. 

Ledit pignon 27 est mont§ sur un arbre 31 dont I’extremite est 
munie d’un orifice traversant dans laquelle est log6 une goupille 32. Ladite 
goupille 32 coop^re avec une rainure diametrale 30 de I’extr^mit^ du pignon 
15 27. Ainsi, lorsque ladite goupille 32 est engages dans ladite rainure 30, la 

rotation de I’arbre 31 entraTne la rotation du pignon 27. 

Par ailleurs, on prSvoit un tube 34 solidaire de la roue 4 au 
niveau de son axe de rotation 5. La longueur du tube 34 est au moins ^gale d 
une fois et demie (e diametre de la goupille 32 placee a I’extremit# de i’arbre 
20 31 du pignon 27. Le diametre interieur dudit tube 34 est 6gal d celui de I’arbre 

31 du pignon 27, de sorte que ledit tube 34 et ledit arbre 31 peuvent coop6rer. 

De plus, la paroi dudit tube 34 est munie de deux encoches 35 
longitudinales, diam^tralement oppos^es, aptes d coop^rer avec ladite goupille 
32. Ainsi, lorsque ladite roue 4 entre en rotation, elle est apte d entraTner ledit 
25 arbre 31 en rotation par I’intermediaire de la goupille 32. 

Pour d^brayer ledit pignon 27 de ladite roue 5, on place au 
fond dudit tube 34 un ressort de debrayage 33, de sorte qu’en position 
embray^e, ledit ressort de debrayage appuie sur ladite goupille 32 pour qu’elle 
coop^re avec ladite rainure 30 du pignon 27. La longueur de I’arbre 31 est 
30 pr^vue sufTisante pour que ledit arbre 31 depasse dudit boTtier 9, au niveau 
d’un bouton de debrayage 36. 
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En appuyant sur ledit bouton de d6brayage 36. on repousse 
(edit arbre 31 et done ladite goupille 32 pour la d^gager de ladite rainure 30 du 
pignon 27, et qu’elle coopere plus avec le pignon. II est alors possible de 
deplacer ladite cr^maill^re 28 dans le sens contraire d son sens normal de 
5 deplacement. 

II est S noter qu’un dispositif de transmission pour transformer 
un mouvement oscillant en un mouvement Iin6aire ou rotatif unidirection nel, 
conforms it I’invention, est irreversible. En effet, du fait de la presence des 
moyens de blocage 8, et 6tant donnd que le levier 1 peut osciller 
10 independamment de la rotation de la roue 4, il n’est pas possible de 
transformer un mouvement rotatif unidirectionnel imprim^ i ladite roue 4 en un 
mouvement oscillant du levier 1 . 

Par ailleurs, independamment de la position du taquet 26 sur 
le levier 1, une oscillation complete du levier 1, e’est-d-dire un mouvement 
15 dans le sens d’entraTnement 3 suivi d’un mouvement dans le sens de retour, 
aboutit e une rotation et eventuellement a une translation, d’amplitude 
constants au cours du temps. II est possible de regler cette amplitude en 
reglant la position du taquet 26 par I’intermediaire duquel lesdits moyens de 
commands agissent. 

20 La presente invention concerns encore un dispositif de 

distribution de doses contrdiees d’un materiau liquide, pateux ou visqueux tel 
qu’un produit de finition, notamment un produit d’etancheite, mettant en oeuvre 
un dispositif de transmission pour transformer un mouvement oscillant en un 
mouvement lineaire unidirectionnel, ledit dispositif de distribution comportant 
25 en outre un reservoir 37 apte a contenir ledit materiau, ladite cr^maillere 28 
coop^rant avec des moyens 39 pour vider ledit reservoir 37 dose par dose. 

Un tel dispositif est illustre i la figure 12. Dans cette figure, 
ledit reservoir 37 se presents sous la forme d’une cartouche ou d’une seringue 
munie d’une buse de distribution 40 et d’un piston qui constituent lesdits 
30 moyens 39 pour vider ledit r6servoir 37. 

Comme illustrd, lorsque ladite cr^maiil^re 28 avance d’un pas 
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correspondant d I’amplitude selectionn6e, une dose pr6d6termin6e du produit 
de finition peut §tre distribuee. 

Comme illustr6, le boTtier 9 est muni d’un capot avant 41 dont 
la partie inf^rieure, oil d^bouche la cr^maillere 28, pr^sente une encoche 
5 sensiblement circulaire 42. 

Par ailleurs, ledit reservoir 37 est muni d son extr6mit6 
oppos^e d la buse de distribution 40, d’ailettes 43. Ladite encoche circulaire 42 
est pr6vue apte d recevoir lesdites ailettes 43 du reservoir 37. Elle sert done de 
moyens de maintien dudit reservoir. 

10 De plus, cela permet de changer la cartouche 37 utilis^e tr§s 

facilement. Une fois une cartouche 37 vid6e, il suffit de debrayer le pignon 27 
de la roue 4 en appuyant sur le bouton de d^brayage 36, de ramener la 
cremaill^re 28 dans sa position initials, puis d’oter la cartouche 37 vid^e en la 
glissant hors de I’encoche de maintien 42 avant d’installer une cartouche 
15 neuve 37. 

Avantageusement, on peut utiliser un tel dispositif de dosage 
d’un mat^riau de finition dans un dispositif 44 de pose d’§l6ments de fixation 
par example le rivetage. Un tel dispositif de pose d’elements de fixation est 
d^crit dans les documents de brevet FR-01/07822 et FR-02/07322. 

20 Ces m^canismes pr^sentent notamment un dispositif de 

chargement 45 qui amene d’un element de fixation les extremites d’un moyen 
46 d’alimentation en Element de fixation jusqu’^ un moyen 47 de pose de 
I’element de fixation. 

Au cours du fonctionnement du dispositif de pose, les moyens 
25 de chargement 45 basculent avec une amplitude constante autour de son axe 
de basculement 48. 

Avantageusement, on pourra fixer un dispositif de dosage 
conforms a I’invention a un point fixe par rapport Aux moyens de chargement 
45 sommairement d^crit. En outre, on pourra assujettir ledit levier 1 audit 
30 dispositif de chargement 45, par I’intermediaire d’un taquet 26. Ainsi, le 
mouvement de basculement du dispositif de chargement pourra §tre transmis 
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audit levier 1 , assurant done le fonctionnement du dispositif de dosage. 

Par ailleurs, le but 6tant d’amener une dose contr6l§e d’un 
mat^riau de finition au niveau du moyen de fixation, on pr^voit entre la buse 40 
de la cartouche 37 et les moyens de maintien des moyens de chargement un 
5 tuyau souple dans leque) peut circuler ledit materiau liquide, pateux ou 
visqueux, de finition. 

Naturellement. d’autres modes de mises en oeuvre d la portae 
de I’homme de I’art, auraient pu encore etre envisages sans pour autant sortir 
du cadre de I’invention. 


10 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de transmission pour transformer au moins un 
mouvement oscillant en un mouvement rotatif unidirectionnel comprenant : 

- un actionneur oscillant (1) autour d’un axe d’oscillation (2), 
5 entre deux positions, dans un premier sens (3), dit d’entrainement, et dans un 

second sens, dit de retour, oppose audit sens d’entraTnement (3), 

- une roue (4) munie d’un axe de rotation (5), I’axe d'oscillation 
(2) dudit actionneur (1) et I’axe de rotation de ladite roue (4) etant confondus, 

- des moyens d’entraTnement (6) de ladite roue (4) par arc- 
10 boutement, assujettis audit actionneur (1), aptes d entraTner ladite roue (4) 

dans un premier sens (7), dit avant, 

- des moyens de blocage (8) de ladite roue (4) par arc- 
boutement, aptes d interdire d ladite roue (4) d’entrer en rotation dans un 
second sens, dit arridre, oppose audit sens avant (7). 

15 2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel ledit 

actionneur (1) se pr6sente sous la forme d’un levler (1) dont une extr6mite (12) 
est articulde d I’axe de rotation de ladite roue (4). 

3. Dispositif selon I’une des revendications 1 ou 2, dans lequel 
ladite roue (4) presente une tranche (13) lisse et dans lequel lesdits moyens 
20 d’entraTnement (6) et de biocage (8) se presentent chacun sous la forme d’un 
excentrique (14, 16) cooperant avec la tranche (13) de ladite roue, la distance 
entre I’axe de rotation d’undit excentrique (14, 16) et I’axe de rotation (5) de 
ladite roue (4) restant constante au cours du fonctionnement du dispositif, de 
sorte que : 

25 - lorsque ledit actionneur (1) se deplace dans ledit sens 

d’entraTnement (3), ledit excentrique d’entraTnement (14) se trouve arc-boute 
centre ladite roue (4), pour entraTner ladite roue (4) en rotation dans ledit sens 
avant (7), 

- lorsque ledit actionneur (1) se deplace dans ledit sens de 
30 retour, ledit excentrique de blocage (16) se trouve arc-boute contre ladite roue 

(4). pour interdire e ladite roue (4) d’entrer en rotation dans ledit sens arriere. 
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- undit excentrique (14, 16) pouvant glisser librement le long de 
la tranche (13) de ladite roue (4) lorsque I'autre y est arc-bout6. 

4. Dispositif selon la revendication 3, dans lequel lesdits 
excentriques (14, 16) se presentent sous la forme de galets tronqu§s, pour 

5 d^finir un m^plat, ledit dispositif comprenant en outre des ressorts (18, 19) 
aptes d cooperer avec ledit m6plat desdits excentriques (14, 16) pour 
maintenir le contact entre lesdits excentriques (14, 16) et ladite roue (4). 

5. Dispositif selon I’une des revendications 3 ou 4, dans lequel 
lesdits excentriques (14, 16) presentent une excentricite de 3/10 de millimetre 

10 pour un diametre de 6 mm. 

6. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 2^5, 
dans lequel ledit levier (1) est assujetti, par I’intermediaire d’un taquet (26), e 
des moyens de commande decrivant un mouvement alternatif, ledit taquet (26) 
pouvant etre positionne le long dudit levier (1), e distance variable de I’axe 

15 d’oscillation (2) dudit levier (1), pour autoriser un coefficient de transmission 
variable. 

7. Dispositif selon I’une quelconque des revendications 
pr^cedentes, qui pr^sente en outre un pignon (27) coop^rant avec I’axe de 
rotation (5) de ladite roue (4) d’une part, et d’autre part engrenant avec une 

20 crSmaill^re (28), ledit dispositif 6tant apte d transformer ledit mouvement 
oscillant en un mouvement lin^aire unidirectionnel. 

8. Dispositif selon la revendication 7, dans lequel sont pr6vus 
des moyens de d^brayage pour rendre libre ledit pignon (27) par rapport ^ 
I’axe de rotation (5) de ladite roue (4). 

25 9. Dispositif de distribution de doses contrdlees d’un materiau 

liquide, pdteux ou visqueux, notamment un produit d’4tanch^it§ mettant en 
oeuvre un dispositif de transmission selon Tune des revendications 7 ou 8, ledit 
dispositif de distribution comportant en outre un reservoir (37) apte d contenir 
ledit mat^riau, ladite cr^maill^re (28) coop^rant avec des moyens (39) pour 

30 vider ledit reservoir (37) dose par dose. 

10. Dispositif selon la revendication 9, dans lequel ledit 
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reservoir (37) se pr6sente sous la forme d’une cartouche munie d’une buse 
(40) de distribution et d’un piston (39), ladite cremaillere (28) coop6rant avec 
ledit piston (39) pour vider ledit reservoir (37) dose par dose. 
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